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免責事項 

この文書に記載されている情報は X-Plane フライトシミュレータ内でのシミュレーション専用で

す。 この文書は改訂の対象ではなく，正確性の確認もされていません。 この文書は娯楽のみを目

的としており，実際の航空機や実際の航空を含む状況では使用することはできません。 

  

配布 

この文書は，娯楽目的で，Laminar Research のお客様および開発者によって複製および配布される

ことがあります。 X-Plane 11 用に開発されたサードパーティのコンテンツと一緒に配布されるこ

ともあります。 
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The Garmin 430 
 

Garmin 430 は，一般的な航空機のパ

イロットに非常に人気があることが

証明されている高度なパネルマウン

ト IFR ナビゲーションおよび通信シ

ステムです。 

  

G430は 1998 年に最初に発売されたと

きに革新的であり，そして最初にカラ

ー移動地図，フライトプランを入力す

る能力，そして通信機能とナビゲーシ

ョン機能を備えていました。 G430 の

後継機は G530 です。G530 は G430 の

機能を基に作られ，大画面の移動マッ

プが装備されていました。 

  

G430とG530モデルはどちらもGarmin

によって製造中止になっていますが，

まだ広く使用されていて入手可能で

す。 

  

Garmin430 の仕様： 

 

✓外形寸法 -  6.25'W x 11.00'D x 2.65'H（159 mm x 279 mm x 67 mm） 

✓重量 -  6.6 ポンド（3.0 kg） 

✓ディスプレイタイプ -  8 色 TFT 液晶 

✓ディスプレイサイズ -  4.0 " W x 2.1 "H（10.2 x 5.3 cm） 

✓ディスプレイの解像度 -  240 x 128 ピクセル 

✓送信電力 -  10 ワット 

✓8.33 / 25 kHz のチャンネル間隔で内蔵 VHF 通信 

✓内蔵 VOR /ローカライザー/グライドスロープ，ICAO 別館 10 FM 準拠 

✓最大ウェイポイント/お気に入り/場所 -  1,000 

✓ナビゲーションデータベースのサービスエリア - アメリカ，国際/全世界 

✓プリロード地形データベース 

✓プリロード障害データベース 

✓フライトプラン -  20 リバーシブル。それぞれ最大 31 のウェイポイント 

✓フロントローディングデータカード（便利なデータベース更新用） 

✓クラス Bの地形認識および警告システム（TAWS）アラート対応 
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The X-Plane 430 
  

Laminar Research / X-Plane 11 G430 システムは，ここでは X430 と呼びます。これは，外観と機

能の両面で，Garmin 430 に似せて開発されました。ただし，シミュレータにおけるこのデバイスの

機能と動作は，いろいろな部分で実際の製品とは異なる場合があります。 

  

X430 は，X-Plane 11 に付属してい

る航空機のいくつかに搭載されて

います。さらに，シミュレータの

中核コンポーネントとして，第三

者の航空機に搭載してすぐに使用

することができます。 

  

この装置は航空機のコックピット

内で 3D モデル化されています。た

だし，便利な 2Dポップアップ（右）

も利用できます。 

  

  

  

The“Pop-Up”X430 
  

利便性のために，ポップアップ X430 は，すべての X-Plane デフォルト航空機に搭載されています。

これは，パイロットのニーズに応じて移動およびサイズ変更できる 2D パネルです。このガイドの

目的上，ポップアップ X430 のみを紹介します。ただし，3Dコックピットに組み込まれている X430

パネルを使用してコマンドを入力することもできます。 
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“Pop-Up“X430 の呼び出し，移動，サイズ変更，そして終了 

  

Pop-Up X430を呼び出す 
 

Pop-Up X430 パネルを呼び出すには，3D コックピットの X430 パネルの DISPLAY 領域内の任意の場

所にマウスポインタを置いてクリックします。 
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Pop-Up X430 を移動する 

  

Pop-Up X430パネルをコンピュータ画面上の目

的の位置に移動するには，まず外枠のどこかに

マウスポインタを置きます。 白い矢印で示し

ているように，上部中央を推奨します。 

  

次に，Pop-Up X430 パネルをクリックしてコン

ピュータ画面上の目的の場所にドラッグしま

す。 

 

  

Pop-Up X430 のサイズ変更 

 

マウスポインタをX430

フレームの上部中央に

置きます。 2 つのクリ

ックスポットが表示さ

れます。 

  

X430フレームの右上に

あるクリックスポット

は，「ウィンドウ」モー

ドを呼び出します。 

 

 

 

このモードでは，X430

パネルはウィンドウ枠

をドラッグすることに

よってサイズを変更す

ることができます - 

あなたのオペレーティ

ングシステムにおける

他のウィンドウと同じ

方法で行います。 

 

  

また，Windows の「Hand」ポインタが表示されているときに，フレームの端をドラッグするだけで

ウィンドウのサイズを変更できます。 
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Pop-Up X430 を閉じる 

 

マウスポインタを

X430 フレームの中

央上部に置きま

す。 2 つのクリッ

クスポットが表示

されます。 

 

X430 フレームの上

左にある（赤い）ク

リックスポットで

ポップアップを閉

じます。 
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X430 コントロール 

  

このセクションでは，X430 の機能について説明します。 関連がある場合は，これらについてはガ

イドの後半で詳しく説明します。 

 

1 通話音量とスケルチ XP 11.00 以降の X-PLANE では使えません 

2 COM 周波数入替キー 
アクティブとスタンバイの通信無線周波数を入れ

替えるために使用されます。 

3 
VLOC（VOR/ローカライザー）

ID 音量とスケルチ 

VLOC（VOR / Localizer）モールス信号識別音を

有効化または無効化するために使用されるトグル

スイッチ。 

4 
VLOC（VOR/ローカライザー） 

周波数交換キー 

アクティブとスタンバイのVLOC（VOR / Localizer）

周波数を入れ替えるために使用されます。 

5 COM/VLOC 外側ダイヤル 

選択したスタンバイ周波数（数字部分）を調整し

ます。 3時の位置をクリックして上に動かし，9

時の位置をクリックして下に動かします。 
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6 
COM/VLOC ダイヤル中央部 

（プッシュボタン） 

スタンバイ通信無線周波数とスタンバイ VLOC（VOR 

/ Localizer）周波数を切り替えます 

7 COM/VLOC 内側ダイヤル 

選択したスタンバイ周波数（小数部）を調整しま

す。 3 時の位置をクリックして上に動かし，9 時

の位置をクリックして下に動かします。 

8 
コース偏向指示器 

（CDI）ボタン 

無線航法援助装置として VOR/ローカライザーと

GPS を切り替えます。これは X430 ユニット，およ

び接続されている航空機の航法計器/オートパイ

ロットに適用されます。 

 

VLOC モードでは，航空機の航法計器および自動操

縦装置は，選択された無線航法援助装置（例えば，

ＶＯＲまたはＩＬＳローカライザ）を参照するこ

とになります。 

  

GPS モードでは，航空機の航法計器とオートパイロ

ットは X430 を参照します。 

9 全方位選択器（OBS）ボタン 

アクティブなウェイポイントへの，またはアクテ

ィブなウェイポイントからの「ラジアル」方位を選

択する機能をパイロットに提供します。 

10 メッセージ（MSG）ボタン 
システムメッセージと警告を表示するために使用

されます。 

11 フライトプラン（FPL）ボタン 
フライトプランを作成，編集，および有効化するた

めに使用されます。 

12 経路選択（PROC）ボタン 
フライトプランの出発方式および到着経路を選択

するために使用されます。 

13 GPS 内側ダイヤル 選択したモードに応じて働きが変わります。 

14 
GPS 内側ダイヤル中央 

（カーソルボタン） 
選択したモードに応じて働きが変わります。 

15 GPS 外側ダイヤル 選択したモードに応じて働きが変わります。 

16 クリア（CLR）ボタン 
入力を消去する，またはコマンドをキャンセルす

るために使用されます。 

17 エンター（ENT）ボタン 
操作の承認，データ入力の完了，または次のデータ

フィールドへの移動に使用されます。 

18 MENU ボタン 状況に応じた操作メニューを表示します。 

19 
縮尺（RNG）ボタン 

（拡大または縮小） 
目的の地図縮尺を選択します。 

20 Direct ボタン 
指定されたウェイポイントへまっすぐ向かいま

す。 
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COM/VLOC ダイヤル 

 

 

GPS ダイヤル  
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COM 周波数を設定する 

 

 

 

 

 

 

 

 

COM/VLOC ダイヤルの中央をクリックして，

スタンバイ COM 周波数をハイライトします。 

  

COM/VLOC 外側ダイヤルの 9 時の位置でクリ

ック（またはマウスホイールで回転）すると，

COM 周波数の数値部分が減少します。 

  

COM/VLOC 外側ダイヤルの 3 時の位置をクリ

ック（またはマウスホイールで回転）すると，

COM 周波数の数値部分が増加します。 

  

COM/VLOC 内側ダイヤルの 9 時の位置をクリ

ック（またはマウスホイールで回転）すると，

COM 周波数 - 小数部分が減少します。 

  

COM/VLOC 内側ダイヤルの 3 時の位置をクリ

ック（またはマウスホイールで回転）すると，

COM 周波数 - 小数部分が増加します。 

 

 

 

COM 周波数交換キーをクリックして，スタン

バイとアクティブのCOM周波数を入れ替えま

す。 

  

注：緊急用の通信周波数にするには COM 周波

数交換キーをクリックしたままにします。 

 

 

 

  

重要 

  

X430 は通話と航法援助通信機能を備えています。 X-Plane 11 のデフォルトの航空機では，通

常この装置が COM2 と NAV2 に割り当てられています。 しかし，これはあなたの航空機には当て

はまらないかもしれません。 
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NAV 周波数を設定する 

  

 

 

 

 

 

 

X430 は通話と航法援助通信機能を備えています。 X-Plane 11 のデフォルトの航空機では，通常こ

の装置が COM2 と NAV2 に割り当てられています。 

 

COM/VLOC ダイヤルの中央をクリックして，

スタンバイ NAV 周波数をハイライトしま

す。 

  

COM/VLOC 外側ダイヤルの 9 時の位置でク

リック（またはマウスホイールで回転）す

ると，NAV周波数の数値部分が減少します。 

  

COM/VLOC 外側ダイヤルの 3 時の位置をク

リック（またはマウスホイールで回転）   

すると，NAV周波数の数値部分が増加しま

す。 

  

COM/VLOC 内側ダイヤルの 9 時の位置をク

リック（またはマウスホイールで回転）す

ると，NAV 周波数 - 小数部分が減少しま

す。 

 

COM/VLOC 内側ダイヤルの 3 時の位置をク

リック（またはマウスホイールで回転）す

ると，NAV 周波数 - 小数部分が増加しま

す。 

  

 

 

 

VLOC 周波数交換キーをクリックして，スタ

ンバイとアクティブのNAV周波数を入れ替

えます。 

 

 

 

 

 

  

重要 

  

X430 は通話と航法援助通信機能を備えています。 X-Plane 11 のデフォルトの航空機では，通

常この装置が COM2 と NAV2 に割り当てられています。 しかし，これはあなたの航空機には当て

はまらないかもしれません。 
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NAV モールス信号識別音の有効化と無効化 

  

 

 

 

 

  

  

 

ＮＡＶ周波数を識別できる範囲

にある航法援助施設にセットす

るとき，正しくセットされたか確

認するためにモールス符号の識

別音を利用することができます。 

  

VLOC（VOR /ローカライザー）ID

ボリュームとスケルチボタンを

クリックして，モールス符号の識

別音をオンまたはオフに切り替

えます。 

  

注：モールスコードの再生中に無

効化を選択した場合，モールス信

号が完了するまで無効になりま

せん。 

  

ヒント：モールス信号音が聞こえ

ない場合は，X-Plane のサウンド

設定と航空機のオーディオパネ

ルの選択を確認してください。 

 

 

  

重要 

  

X430 は通話と航法援助通信機能を備えています。 X-Plane 11 のデフォルトの航空機では，通

常この装置が COM2 と NAV2 に割り当てられています。 しかし，これはあなたの航空機には当て

はまらないかもしれません。 
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“Nav”ページグループ 

  

これは 3 つのページからなるグループで，ルートとフライトプラン（もしあれば）の図示によって，

パイロットに位置情報を提供します。 VNAV のフライトプロファイルもここに入力することができ

ます。 

 

“Nav”ページグループへのショートカット 
  

  

 

Navページグループにすばやく移動

するには 

   

 

 

CLR ボタンを押したままにします。 

  

 

 

 

Active ページ 
  

  

X430 には 3 つの Nav ページがあり

ます。 これらは： 

  

1.デフォルトの Navページ。 

  

2.マップページ。 

  

3. VNAV ページ。 

  

Activeページは，メインディスプレ

イの右下にあるバーディスプレイ

に表示されます。 

  

GPS 内側ダイヤルを使用して，個々

の Nav ページを切り替えます。 
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デフォルトの Nav ページ 
このページには，ディスプレイ上部に

グラフィックのコース偏差インジケ

ータ（CDI）が表示されます。これは，

航空機が希望進路の左または右に向

かっているかどうか，および必要な修

正の程度を操縦者に知らせます。 

  

また，次のウェイポイント，距離（DIS），

目的の進路（DTK），ウェイポイントま

での（実際の）方位（BRG），対地速度

（GS），現在の進路（TRK），および途中

の推定時間も表示されます(ETE）。 

地図ページ 
このページには，現在地の平面図が，

ローカルウェイポイントと空域境界

とともに表示されます。 

  

あなたの航空機はページの中央に固

定され，進行方向を向いています。 

  

左の例では，現在飛行中のコースは

074 度です。 

  

マゼンタ線は希望する進路（DTK）を表

します。 

  

地図は北を上にして，または進路を上

にして（MENUキーを押すことによって）

表示することができます。 

VNAV ページ 
垂直ナビゲーション（VNAV）ページに

は，フライトプランの単一の中間地点

の目標高度を指定する機能がありま

す。この機能は，フライトプランの実

行中，または「ダイレクト」命令の実

行中にのみ有効になります。指定され

たウェイポイントに近づくと，VNAV ペ

ージの VSR と STATUS データフィール

ドが目標高度を確実に達成するため

の手引きを提供します。 

  

注：X430 VNAV システムは完全に受動

的であり，上昇または下降指示を提供

するためにオートパイロットと連動

しません。 X430 の勧告に従って上昇

または下降を実行するのはパイロッ

トの義務です。 
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VNAV シナリオのプログラミング 
  

KSFO サンフランシスコ国際行きのフライトの終わりに，パイロットが到着の 3マイル前に毎分 500

フィートの速度で 1,000 MSL のパターン高度まで降下したいというシナリオを考えてみましょう。 

  

VNAV ページのプログラミング： 

  

GPS ダイヤルの中央をクリックしてカー

ソルをアクティブにします。カーソルは，

最初TARGET ALTITUDEボックスに表示さ

れます。 

  

GPS 外側ダイヤルをクリックして，目的

のデータフィールドに移動します。 

  

目的のデータフィールド内で，GPS 内側

ダイヤルの9時と3時の位置をクリック

して，それぞれ値を増減します。 

  

注：目標位置はフライトプランのウェイ

ポイントのみを含む場合があります。 

  

左の例は，この特定のシナリオで完成し

た VNAV ページを示しています。 

 

 

VNAV シナリオの飛行 
 

VSR と STATUS 命令 

 
左の例では，飛行が進行中で，KSFO に近

づいています。 

  

操縦士が降下を少なくしたために毎分

５００フィート以上の降下速度が今必

要とされています。 

  

VSR（必要垂直速度）および STATUS デー

タフィールドは黄色で強調表示されて

います。パイロットに毎分-752 フィート

の速度で「目標に向かって降下する」よ

うに指示しています。 

  

操縦士がこれらの指示に従えば，航空機

はフィールドから正確に 3海里で 1,000 

MSL の高度に到達します。 
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“Waypoint”ページグループ 

  

これは，出発地と目的地の空港に関する情報をまとめて表示する 3ページのグループです。 

 

Waypoint ページグループへのショートカット 
  

Waypoint ページグループにすば

やく移動するには 

  

CLR ボタンを押したままにする 

  

そして… 

 

GPS外側ダイヤルの3時の位置を

クリックします。 

  

  

  

Active ページ 
  

X430 には 6つの Waypoint ページ

があります。 これらは： 

  

1.空港所在地ページ。 これが

デフォルトの Page です。 

  

2.空港滑走路ページ。 

  

3.空港の周波数ページ。 

  

4.空港アプローチページ。 

  

5.空港到着ページ。 

  

6.空港出発ページ。 

  

個々のウェイポイントページ

を切り替えるには，GPS ダイヤ

ル内側を使用します。 
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空港所在地ページ 
  

 このページには，目的地の空港（また

は目的地が指定されていない現在の空

港）に関する基本情報が表示されます。 

  

表示される情報には，名前，緯度/経度，

および標高が含まれます。 

   

 

空港滑走路ページ 
このページには，目的地の空港（また

は目的地が指定されていない現在の

空港）の滑走路の平面図とそれぞれの

基本情報が表示されます。 

  

目的地の滑走路を選択するには： 

  

GPS 内側ダイヤルの中央をクリックし

てカーソルをアクティブにします。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3 時位置と 9時位

置をクリックして，利用可能な滑走路

を切り替えます。 

 

空港周波数ページ 
  

このページには，目的地の空港（また

は目的地が指定されていない現在の

空港）に関係する周波数が表示されま

す。 

  

AWOS =自動気象観測システム 

  

CTAF =一般的なトラフィック通知周

波数 

  

DEL =クリアランス配信周波数 

  

GND =グランド ATC周波数 

  

TWR =タワーATC 周波数 

  

DEP =出発 ATC 周波数 

  

APP = アプローチ ATC 周波数 

  

CTR =中央 ATC 周波数 
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空港アプローチページ 
このページ表示は，目的地空港における

滑走路アプローチの選択を支援します。 

  

目的地の空港で利用可能なアプローチ

のリストを表示するには，GPS 内側ダイ

ヤルの中央をクリックしてください。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3時位置と 9時位置

をクリックして，目的のアプローチを選

択します。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択

を完了します。 

  

注：希望するアプローチ，または特定の

アプローチウェイポイントに合わせて

（ATC）ベクターを選択する必要があり

ます。同じ方法で選択してください。 

 

 

空港到着ページ 
  

このページ表示は，目的地の空港に適し

た STAR（標準到着）手続きの選択をサポ

ートしています。 

  

目的地の空港で利用可能な STAR のリス

トを表示するには，GPS ダイヤル内側の

中央をクリックしてください。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3時位置と 9 時位置

をクリックして，希望の STAR を選択し

ます。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択

を完了します。 

   

注意：選択した STAR に必要なトランジ

ションウェイポイントと滑走路を追加

で選択する必要があります。同じ方法で

これらを選択してください。 
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空港出発ページ 
  

このページ表示は，出発地の空港に必要

な SID（標準計器出発方式）の選択をサ

ポートします。 

  

出発地の空港で利用可能な SID のリス

トを表示するには，GPS ダイヤル内側の

中央をクリックしてください。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3時位置と 9時位置

をクリックして，希望の SID を選択しま

す。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択

を完了します。 

  

 

 

注意：あなたは，必要な滑走路と.... 

 

 

 

 

 

 

 

...選んだ SID のためのトランジション

ウェイポイントとを追加選択する必要

があります。 

  

同じ方法でこれらを選択してください。 
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“Nearest”ページグループ 

 

Nearest ページグループへのショートカット 
Nearest ページグループにすばやく移

動するには 

  

CLR ボタンを押したままにする 

  

それで… 

  

GPS 外側ダイヤルの 3 時位置を 2 回ク

リックします。 

  

  

 

Active ページ 
 

X430 には 5 つの Nearest ページがあ

ります。 これらは： 

  

1. Nearest 空港ページ。 これがデ

フォルトの Page です。 

  

2. Nearest インターセクションペ

ージ。 

  

3. Nearest NDB ページ。 

  

4. Nearest VOR ページ。 

  

5. Nearest 空域。 

  

個々のウェイポイントページを切り

替えるには，GPS ダイヤル内側を使用

します。 
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Nearest 空港ページ 
 

このページには，現在の場所に最も近い空

港，その空港への直接方位（方位），距離，

利用可能なアプローチタイプ（またはVFR），

および最長滑走路の長さが表示されます。 

  

表示されている空港のいずれかに直接向

かうには： 

  

GPS 内側ダイヤルの中央をクリックしてカ

ーソルをアクティブにします。 

  

利用可能な空港を巡回するには，GPS ダイ

ヤル内側の3時と9時の位置をクリックし

ます。 

  

「Direct」ボタンをクリックしてください。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択を

完了します。 

 

Nearest インターセクションページ 
  

このページはあなたの現在の場所に最も

近いインターセクションを表示します。イ

ンターセクションは仮想ナビゲーション

の修正であり，通常（常にではありません）

2つの VOR ラジアルの交差点です。 

  

そのインターセクションへの直接の向き

（方位）と距離も表示されます。 

  

表示されたインターセクションのいずれ

かに直接向かうには： 

  

GPS 内側ダイヤルの中央をクリックしてカ

ーソルをアクティブにします。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3 時と 9時の位置をク

リックして，利用可能なインターセクショ

ンを切り替えます。 

  

「Direct」ボタンをクリックしてください。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択

を完了します。 
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Nearest NDB ページ 
 

このページには，現在の場所に最も近い

NDB（無指向性無線標識）と，その NDB へ

の直接方位（方位），距離，および周波数

（手動調整された ADF デバイスの場合）

が表示されます。 

  

表示されているいずれかの NDB にまっ

すぐに向かうには，次のようにします。 

  

GPS 内側ダイヤルの中央をクリックして

カーソルをアクティブにします。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3時と 9時の位置を

クリックして，利用可能な NDB を切り替

えます。 

  

「Direct」ボタンをクリックしてくださ

い。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択

を完了します。 

  

 

Nearest VOR ページ 
  

このページには，現在の場所に最も近い

VOR が，その VORへの直接の向き（方位），

距離，および周波数（手動で調整された

VOR受信機の場合）と共に表示されます。 

  

表示されたいずれかの VOR にまっすぐ

に向かうには，以下のようにします。 

  

GPS 内側ダイヤルの中央をクリックして

カーソルをアクティブにします。 

  

GPS 内側ダイヤルの 3時と 9時の位置を

クリックして，利用可能な VOR を順に切

り替えます。 

  

「Direct」ボタンをクリックしてくださ

い。 

  

ENT（Enter）ボタンをクリックして選択

を完了します。 
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Nearest 空域ページ 
  

  

 

 

このページには，現在の場所に最も

近い管理された，または特殊用途の

空域が，空域の種類とともに表示さ

れます。 
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”Flight Plan”（フライトプラン）ページグループ 

Flight Plan ページグループへのショートカット 
  

  

 

Flight Plan ページグループにすばやく

移動するには： 

  

CLR ボタンを押したままにする 

  

そして… 

  

FPL ボタンをクリックしてください。 

  

 

Active ページ 
  

  

  

X430 には 2 つの Flight Plan ページが

あります。 

 

これらは： 

  

1.Active Flight Plan ページ。 こ

れがデフォルトの Page です。 

  

2. Flight Plan Catalog ページ。 

    

個々のFlight Planページを切り替える

には，GPS 内側ダイヤルを使用します。 
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Active Flight Plan ページ 
  

  

このページには，現在選択されているフ

ライトプランのウェイポイントが表示

されます。 

  

このページの機能については，このガイ

ドの後半で詳しく説明します。 

  

   

 

Flight Plan Catalog ページ 
  

このページには，次のフォルダに保存

されているフライトプランのファイル

名が表示されます。 

  

X-Plane 11>Output> FMS Plans 

  

このページの機能については，このガ

イドの後半で詳しく説明します。 
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フライトプランのプログラミング 

  

このガイドのこのセクションでは，フライトプランのプログラミングに関連する手順について説明

します。ここで使用されるフライトプランの例は次のようになります。 

 

KLAX FIXIT3 RZS SERFR ALWYS1 KSFO 

  

  

X430 を初期化する/前のフライトプランを削除する 
  

新しいフライトプランを入力する前に，既存のフライトプランを削除して X430 を初期化すること

が重要です。これを達成するために： 

 

・NAV1 ページが表示されるまで CLR ボタ

ンを押し続けます。 

  

・FPL（フライトプラン）ボタンをクリック

して，アクティブフライトプランページ

を表示します。 

  

・MENU ボタンをクリックしてください。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3時の位置をクリッ

クして，“ Delete Flight Plan”オプ

ションまでスクロールダウンします。 

  

・ENT（Enter）ボタンをクリックして操作

を完了します。 

 

  

重要 

  

フライトプランのウェイポイントと手順は時間とともに変化します。ここで使用されているサ

ンプルのフライトプランは現在最新ではない可能性があり，これらのウェイポイントのいくつ

かはフライト中に選択できない可能性があります。 

  

以前に保存したフライトプランを X430 にロードする方法については，このガイドの後半の「保

存したフライトプランのロード」で説明しています。 
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最初のウェイポイント 
  

   

FPL（フライトプラン）ボタンをクリッ

クして，Flight Plan ページ（1/2）を

開きます。 

  

デフォルトでは，現在の場所が新しい

フライトプランの最初のウェイポイン

トになります。 

 

 

カーソルを有効にする 
  

フライトプランでウェイポイントを作

成，更新，または削除するには，カー

ソルを有効にする必要があります。 

  

GPS 内側ダイヤルの中央をクリックし

てカーソルを有効にします。 ウェイポ

イントが強調表示されます。 

 

 

 

 

  



30 
 

ウェイポイントの挿入 
  

フライトプランに新しいウェ

イポイントを挿入するには： 

  

・カーソルを有効にします（ガ

イドの前の部分を参照）。 

  

・GPS 外側ダイヤルの 3時また

は 9 時の位置をクリックし

て，フライトプランの目的の

行にカーソルを移動します

（新しいウェイポイントは

この行の前に挿入されます）。 

  

   

  

・GPS 内側ダイヤルの 3時の位

置をクリックして，新しいウ

ェイポイント ID の最初の文

字をハイライトします。 

  

・必要に応じて，ウェイポイン

ト識別子に各文字を設定す

るには，GPSダイヤル内側の

3時と 9時の位置をクリック

します。 

  

・GPS 外側ダイヤルの 3 時と 9

時の位置をクリックすると，

ウェイポイント識別子の次

の文字または前の文字に移

動します。 

  

  

  

・ウェイポイントを保存する

には，ENT（Enter）ボタンを

2回クリックします。 
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ウェイポイントの削除 
  

フライトプランからウェイポ

イントを削除するには： 

  

・カーソルを有効にします（ガ

イドの前の部分を参照）。 

  

・目的のウェイポイントを選

択するには，GPS 外側ダイヤ

ルの3時と9時の位置をクリ

ックします。 

   

 

・[ウェイポイントの削除]ペ

ージを開くには，[CLR]ボタ

ンをクリックします。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3 時と 9

時の位置をクリックして，

「はい」と「いいえ」を切り

替えます。 

  

・ENT（Enter）ボタンをクリッ

クして操作を終了します。 
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標準計器出発方式（SID）の選択 
  

[ウィキペディアより] SID は，クリアランスデリバリー手順を簡素化するために特定の空港で設

定されている航空交通管制符号です。 

 

SID は航空機を地形から遠ざけますが，航空管制飛行経路用に最適化されており，常に最低上昇勾

配を提供するわけではありません。それは地形と障害物回避，必要ならば騒音の軽減，そして空域

管理の考慮の間のバランスをとっています。 

  

  

・カーソルを有効にします（ガイ

ドの前の部分を参照）。 

  

・出発空港を選択するには，GPS

外側ダイヤルの3時または9時

の位置をクリックします。 

   

  

 

 

 

・PROC（経路選択）ボタンをクリ

ックしてください。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3時位置と

9 時位置をクリックして，

[Select Departure?]メニュー

オプションをハイライトしま

す。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックし

てください。 

  

  

・希望の手順を選択するには，

GPS 内側ダイヤルの 3時と 9 時

の位置をクリックします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックし

てください。 
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・出発滑走路を選択するには，GPS

内側ダイヤルの3時と9時の位置

をクリックします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 

  

   

  

 

 

・GPS 内側ダイヤルの 3時と 9時の

位置をクリックして，希望するト

ランジションウェイポイントを

選択します。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 

   

  

 

 

・選択した出発手順の図が表示さ

れます。 

  

・手順をフライトプランにロード

するには，ENT（Enter）キーを

クリックします。 

   

  

 

 

 

・選択した出発方式は，それが構

成する個々のウェイポイントに

変換されます。 これらはフライ

トプランの開始時に適切な順序

で表示されます。 
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標準到着経路（STAR）の選択 
  

[ウィキペディアより]標準到着経路とは，巡航する航空機が空港に着陸するために高度を下げなが

ら進入を開始する地点まで飛行するために定められた経路です。 よって，STAR は飛行中の飛行段

階と進入段階を結びつけます。 

  

  

・カーソルを有効にします（ガイ

ドの前の部分を参照）。 

  

・到着空港を選択するには，GPS

ダイヤル外側の3時または9時

の位置をクリックします。 

   

  

・PROC（経路選択）ボタンをクリ

ックしてください。 

  

 

・GPS 内側ダイヤルの 3時と 9時

の 位 置 を ク リ ッ ク し て ，

[Select Arrival]メニューオ

プションをハイライトします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックし

てください。 

  

   

  

 

・希望の経路を選択するには，

GPS ダイヤル内側の 3時と 9 時

の位置をクリックします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックし

てください。 
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・GPS 内側ダイヤルの 3時と 9時位

置をクリックして，希望するトラ

ンジションウェイポイントを選

択します。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 

   

 

  

 

・到着滑走路を選択するには，GPS

内側ダイヤルの3時と9時の位置

をクリックします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 

  

   

  

 

・選択した到着手順のグラフィッ

ク表示が表示されます。 

  

・手順をフライトプランにロード

するには，ENT（Enter）キーをク

リックします。 

   

  

 

 

・選択した到着手続きは，それが含

む個々のウェイポイントに変換

されます。 これらはフライトプ

ランの最後に適切な順序で表示

されます。 
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アプローチの選択 
  

[ウィキペディアより]計器アプローチ，または計器アプローチ手順（IAP）は，最初のアプローチ

の開始から着陸まで，またはそこから目視で着陸を始めようとする開始点までの計器飛行条件下で

の航空機の整然とした移動のための一連の所定の操作です。  

  

  

・カーソルを有効にします（ガイド

の前の部分を参照）。 

  

・到着空港を選択するには，GPS 外

側ダイヤルの3時または9時の位

置をクリックします。 

   

  

 

 

・PROC（手順）ボタンをクリックし

てください。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3 時または 9

時の位置をクリックして，[アプ

ローチの選択]メニューオプショ

ンをハイライトします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 

 

・GPS 内側ダイヤルの 3 時位置と 9

時位置をクリックして、目的のア

プローチ手順を選択します。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 
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・GPS 内側ダイヤルの 3時また

は 9 時の位置をクリックし

て，希望する初期アプローチ

フィックス（IAF）を選択しま

す。 ATC が提供している場

合 は ， IAF の 代 わ り に

VECTORS を選択できます。 

  

ENT（Enter）キーをクリック

してください。 

   

 

・選択した出発手順の図が表

示されます。 

  

手順をフライトプランにロ

ードするには，ENT（Enter）

キーをクリックします。 

   

  

 

 

 

 

・選択したアプローチ手順は，

目的の空港の直後のフライ

トプランに表示されます。 
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Direct to（ウェイポイント） 
  

フライトプランの実行中はいつでも，パイロットは所定のウェイポイントにまっすぐ向かうことを

選択できます。 選択されたウェイポイントは既存のフライトプランに含まれている必要はありま

せん（ただし，そうである場合もあります）。したがって，「Direct To」は「Activate Leg」とは異

なります（次のページを参照）。 

  

  

アクティブフライトプランページ，また

は「Nearest」ページから： 

  

・カーソルを有効にします（ガイドの前

の部分を参照）。 

  

・目的のウェイポイントを選択するに

は，GPS 外側ダイヤルの 3 時または 9

時の位置をクリックします。 

  

・“ ダイレクト”ボタンをクリックし

てください。 

  

・有効にするには，ENT（Enter）をクリ

ックします。 
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Activate Leg  

フライトプラン内の特定の区間（ウェイポイント間）でナビゲーションを再開するには，[Activate 

Leg]メニューオプションを使用します。 

  

  

Active Flight Plan ページから： 

  

・カーソルを有効にします（ガイドの

前の部分を参照）。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3時または 9時

の位置をクリックして，目的の区間

の終点を表すウェイポイントをハ

イライト表示します。 

  

・MENU キーをクリックしてください。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3時または 9時

の位置をクリックして，[Activate 

Leg]メニューオプションをハイラ

イトします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックしてく

ださい。 

  

・X430 は，選択した区間の最初のウェ

イポイントにナビゲートし，その後

（選択した区間の）2番目のウェイ

ポイントにナビゲートします。 そ

の後，フライトプランはその時点か

ら続行されます。 
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アプローチの Activating 
  

ATC によりトランジションまたはアプローチ手順による計器飛行アプローチを許可されたら，

[Activate Approach]メニューオプションを使用します。 これは，エンルート（ENR）またはター

ミナル（TERM）ナビゲーションからアプローチ（APR）ナビゲーションに切り替わります。 フライ

トプランナビゲーションがキャンセルされ，アプローチナビゲーションが有効になります。 任意

の方向から空港の中心へ飛行する代わりに，GPSは（以前に）選択されたアプローチ手順に従って

案内します。 

  

  

Active Flight Plan ページから： 

  

・PROC（経路選択）ボタンをクリッ

クして Procedures メニューを呼

び出します。 

   

 

 

 

・GPS 内側ダイヤルの 3 時または 9

時の位置をクリックし て，

[Activate Approach]メニューオ

プションをハイライトします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 

  

・X430 は，選択した経路の最初のア

プローチ点に（最初に）ナビゲー

トすることによってアプローチ

を開始します。 
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ファイナルへの方角を有効にする 
  

  

Active Flight Plan ページから： 

  

・PROC（経路選択）ボタンをクリックし

て Procedures メニューを呼び出しま

す。 

   

 

 

・GPS 内側ダイヤルの 3時または 9時の

位 置 を ク リ ッ ク し て ， 'Active 

Vector-to-Final’メニューオプショ

ンをハイライトします。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックしてくだ

さい。 

  

・パイロットは現在 ATC の指示の下，飛

行しています。 X430 は，パイロット

が傍受しなければならない拡張ロー

カライザーを表示します。 
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保存してあるフライトプランを読み込む 

  

あなたは作成された（そして X-Plane 用の適切なフォーマットで保存された）フライトプランを

X430 に読み込むことができます（そして有効となるフライトプランを置き換えます）。 次のファイ

ルタイプ（ファイル拡張子）を使用できます。 

 

・FMS（X-Plane 9 以降と互換性があり，ウェイポイントのみを含む） 

・FLP（X-Plane と他のシミュレータの両方で航空機と互換性があり，航空路をサポート） 

・FML（あなたのフライトプランを保存するための X-Plane11 の内部フォーマット） 

  

  

・CLR ボタンを押したままにする 

   

・FPL ボタンをクリックしてくださ

い。 

   

・フライトプランカタログページ

を表示するには，GPS 内側ダイヤ

ルの 3 時の位置をクリックしま

す。 

  

 

 

・カーソルを有効にします（ガイド

の前の部分を参照）。 

  

・GPS 内側ダイヤルの 3 時または 9

時の位置をクリックして，目的の

フライトプランを選択します。 

  

・ENT（Enter）キーをクリックして

ください。 
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OBS 機能 

  

  

 

 

 

  

  

  

全方位選択器（OBS）ボタンはパイロットに任意のウェイポイントへの，あるいはそこからの飛行，

あるいは選択された方位を選ぶことを可能にします。 

  

KLAX から出発し，フライトプランの次のウェイポイントは KTOA です。 飛行中の事情により，パイ

ロットは北の方位（360 度）で KTOA に接近したいと考えています。 

  

・KLAX から KTOA への直接のコースは，

このようになります。 

  

・パイロットは約 130 度の方位で KTOA

に接近しますが，これは望ましい結果

ではありません。 

   

 

 

 

 

 

 

計器パネルの VOR / ILS 受信機に関連す

る OBS ダイヤルを使用する： 

  

・希望の方位を選択します。この例では

360 度です。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

重要 

  

OBS 機能は，航空機の VOR / ILS 受信機と組み合わせて使用されます。 X430 ユニットは，コ

ンパニオン VOR / ILS 受信機で使用されているのと同じ指定 NAV（NAV1，NAV2 など）に割り当

てられている必要があります。 
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・OBS ボタンをクリックして X430 を OBS

モードにします。 

  

・X430 は KTOA への新しいコースを表示

します。 マゼンタ線は TOコース（360

度）を表し，白線は FROM コース（360

度）を表します。 

  

・360 度の方位で KTOA に接近するため

に，パイロットはマゼンタ線をインタ

ーセプトして，そこから KTOA に向か

います。 

 

  



45 
 

SUSPEND[中断]（SUSP）モード 

  

フライトシーケンスの次の区間への自動シーケンスを遅らせる必要がある場合は，X430の「Suspend

（中断）」モードを呼び出します。 

  

OBS モードが有効な場合 

  

・パイロットは目標ウェイポイントを越えて飛行し，そのポイントから放射状に進むことがで

きます。航空機がウェイポイントを通過すると，X430 は自動的に「中断」モードに入り，パ

イロットが（OBSボタンをクリックして）フライトプランの次の区間に進む決定を下すまで，

FROM ラジアルを飛行し続けることができます。 

  

OBS モードが無効の場合 

  

・フライトプランに「保留」が含まれ，航空機がその経路のその部分に入ると，「一時停止」モ

ードが有効になります。パイロットから指示されるまで（OBS ボタンをクリックすることに

より），X430 は次のレグに進むことなく保留し続けます。 

  

・アプローチ手順が設定されミスドアプローチが必要とされるとき，「中断」モードになりま

す。 X430 は状況を見ることはできないので，パイロットに対してこの決定を促すことはで

きず，「中断」モードを呼び出します。パイロットがアプローチを続行する決定をした場合，

X430 は「中断」モードのままで，プロシージャを着陸まで飛行させ続けます。パイロットが

ミスドアプローチを決定した場合，パイロットは「中断」モードを無効にするために「OBS」

ボタンをクリックしなければなりません。その時に X430 はミスドアプローチの最初のレグ

に進みます。 

  

  

  

「中断」モードの X430。 
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メッセージ 

  

X430 は，フライトに関連する情報をパイロットに知らせるために，ディスプレイパネルの下部に

「MSG」インジケーターを表示します。 ほとんどのメッセージは本来アドバイスですが，パイロッ

トの介入が必要な場合もあります。 

  

  

  

MSG インジケータが表示されている場合 

  

・メッセージページを表示するには，MSG

（メッセージ）ボタンをクリックします。 
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オートパイロット操作 

  

  

 

 

 

  

  

適切に装備された航空機では，プログラムされたフライトプランに従って自動的に操縦するために

オートパイロットを X430 に接続することができます。 オートパイロット操作は航空機ごとに異な

るため，ここでの例は一般的なものであり，特別な状況に適用できることを保証するものではあり

ません。 

  

  

アクティブなフライトプランが存在する

場合： 

  

・CDIボタンをクリックしてX430を「GPS」

モードにします。 

  

 

 

オートパイロットパネルを使用する： 

  

・AP ON ボタンをクリックしてオートパ

イロットを有効にします。 

  

・NAV ボタンをクリックしてオートパイ

ロットを「Navigation」モードにしま

す。 

  

・航空機は，以前に X430 を使用してプ

ログラムされたフライトプランに従

って操縦します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

重要 

  

X430 があなたの航空機の主要 GPS 装置ではない場合，オートパイロットに接続できないかもし

れません。 

 


